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𝑦(𝑥, 𝑡) = 𝐴cos [𝑘𝑥 − 𝜔𝑡 + 𝜇]
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+ ∑ (𝑎𝑛 cos(2𝜋𝑓𝑛𝑡) + 𝑏𝑛 sin(2𝜋𝑓𝑛𝑡))∞

𝑛=1

�̇� = 𝑉𝑒𝑙𝑜𝑐𝑖𝑑𝑎𝑑𝑒

𝐿 = 𝑇 − 𝑉 =
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2
𝑚�̇�2(𝑡) −
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𝑘𝑥²(𝑡)
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𝜔 = 𝐹𝑟𝑒𝑞𝑢ê𝑛𝑐𝑖𝑎 
𝑢 = 𝐸𝑛𝑒𝑟𝑔𝑖𝑎 𝑃𝑜𝑛𝑡𝑒𝑛𝑐𝑖𝑎𝑙 
𝑘 = 𝐸𝑛𝑒𝑟𝑔𝑖𝑎 𝐶𝑖𝑛é𝑡𝑖𝑐𝑎 
𝑚 = 𝑀𝑎𝑠𝑠𝑎

𝜔2 =
{𝑢}𝑇[𝑘]{𝑢}

{𝑢}𝑇[𝑚]{𝑢}
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onde a tensão ), o eixo z, que está posicionada em 

um plano que intercepta a viga em h/2 e seu momento de inércia da seção em relação a linha 

neutra é 

são as deformações específicas (deformações por comprimento).
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. O GDL

 é a declividade ou rotação da tangente à linha elástica 
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